
1. 产品中心/国产及自主研发设备/释放设备/ Salmon系列浅水定时释放器
位置：
Salmon系列浅水定时释放器—— 定时触发 可靠释放
一、产品概述
Salmon系列浅水定时释放器是我公司根据工程用户实际需求设计的一款小型轻量化释放器，专为浅水、小载荷场景下的布放与回收任务研制。产品采用无动作机械结构设计，具备高可靠性、低故障率和易于集成的特点，广泛适用于海洋测绘、水下监测、小型潜标布放等领域。
二、主要功能及特点
· 结构稳定可靠：整机无动作机械部件，彻底消除机械故障风险，适用于长期无人值守布放任务
· 体积小巧轻便：释放器结构紧凑，便于集成于各类水下着陆装置、观测平台及小型潜标系统中
· 释放控制简单：采用定时触发机制，无需水上指令传输，避免信号干扰与通信失败风险
· 低功耗设计：适配电池供电，支持长时间水下待机，适合短期至中期布放任务
三、主要用途
1. 海洋测绘辅助：用于布放潮位仪、验潮仪等设备，提高设备隐蔽性，降低丢失或损坏风险
2. 小型计时潜标布放：支持水下全向观察相机、CTD、ADCP等单传感器平台的水下定时释放与回收
3. 水下设备试验：为水下设备提供临时固定与定时释放功能，便于试验回收与数据采集
四、性能指标
	项目
	参数说明

	工作拉力
	最大 100 kg

	水下待机时长
	最长 3 个月

	耐压深度
	200 m

	电子仓尺寸
	直径 100 mm × 长 250 mm

	释放控制方式
	定时触发（预设）

	供电方式
	内置电池

	安装方式
	支架固定 / 绑扎固定

	外壳材质
	耐腐蚀合金 / 工程塑料

	防护等级
	IP68（等效水下200m）



2. 产品中心/国产及自主研发设备/海洋通讯/海洋5G通信终端

请注意： 国产及自主研发设备/水声通讯改成海洋通讯
即 海洋通讯项下有 水声通讯机系列 和海洋5G通信终端 
增加的海洋5G通信终端内容如下：

海洋5G通信终端——70公里超远覆盖，迈入海洋5G时代

一、产品概述
海洋5G通信终端（海上路由器）是一款专为海洋环境设计的宽带通信设备，旨在解决传统海洋通信高成本、低速率、短覆盖的痛点问题。该产品由中国科研高校集成全球首创的海洋大规模天线技术和超大容量窄带传输技术，可将陆地基站的5G信号覆盖范围从传统的离岸30公里拓展至70公里，使船舶网络在线率从40%提升至90%。产品已在多家船运公司及海事部门投入应用，推动近岸船舶通信从3G时代迈入5G时代。
二、主要功能及特点
· 超远距离覆盖：采用独特的大规模天线阵列技术，将5G信号接收距离延伸至离岸70公里，显著优于传统30公里的覆盖范围
· 高速率低延迟：支持5G高速网络，最高下载速度可达300Mbps，上传速度可达100Mbps 
· 多链路智能切换：具备“远海5G+卫星”双通信模式自动切换能力，在近海使用高性价比5G网络，远海无缝切换至卫星通信，保证通信持续在线并显著降低使用成本
· 高可靠性设计：产品具备IP68级防护，适应海洋恶劣天气环境，易于甲板安装，低功耗设计适合长期海上部署
· 实时数据回传：支持航行数据、高清监控画面实时回传至岸基控制中心，便于远程监控与运维管理
· 即插即用：配备海事天线阵列、甲板安装硬件和POE电缆，安装便捷，可自动根据信号可用性在5G/4G间切换
三、主要用途
1. 船舶航行监控：用于船舶AI系统与高清视频监控的融合应用，航行数据实时回传岸基，确保船员规范操作和船舶运行状态良好
2. 船员通信与生活：为海上作业人员提供稳定、高速的网络连接，支持语音通话、视频聊天等日常通信需求
3. 海洋科考数据回传：应用于浮标、潜标等海洋监测设备的数据通讯，提高海洋浮标的智能化水平，满足海洋监测需求
4. 海上安防与应急：支持海事部门的远程监控与应急指挥，提升海上安全监管能力
5. 设备远程运维：用于海上风电场、海洋平台等离岸设施的远程监控与数据采集，实现无人值守或少人值守
四、产品技术指标
	技术指标
	详细参数

	通信覆盖距离
	离岸40公里（近海）至70公里（远海）

	网络在线率
	从传统40%提升至90%

	下载速度
	最高300Mbps

	上传速度
	最高100Mbps

	网络制式
	5G/4G自动切换（根据信号可用性）

	防护等级
	IP68（适应海洋恶劣天气）

	安装方式
	甲板安装，配备海事天线阵列、POE电缆

	功耗
	低功耗设计

	核心技术
	全球首创海洋大规模天线技术、超大容量窄带传输技术

	产品形态
	一体化终端，备选天线安装座可选

	应用场景
	航行监控、海洋科考、海上安防、浮标数据通讯

	认证情况
	浙江省“两新”重大科技成果，获批专利20余项


说明：以上技术指标基于公开报道整理，具体产品参数可能因型号不同而有所差异。如需获取最新产品信息和技术规格，建议直接联系舟山超波科技有限公司。


3. 产品中心/国产及自主研发设备/释放设备/ ART系列水下声学释放器
增加产品如下：
ART系列水下声学释放器 —— 可靠释放 精准定位 灵活通信

一、产品概述
ART系列水下声学释放器是中国科研研所自主研发的多功能水声设备，集声学通信、测距、定位导航与释放回收于一体，具备完全自主知识产权。该系列产品利用水声通信原理，为水下武器、潜标系统、海洋仪器设备和水下机器人等提供高可靠的声学遥控、数据通信、定位导航及海底仪器布放与回收服务。ART系列采用先进的信号处理技术与模块化设计，具有抗干扰能力强、集成度高、安装灵活等特点，可适应浅海与深海多种复杂水声环境。

二、主要功能及特点
· 一机多能：同时具备声学通信（类似水声Modem）、声学测距、定位导航与声学释放四大功能
· 高可靠性：硬件保护电路、软件冗余设计及精密加工，确保长期稳定运行
· 强抗干扰能力：采用自适应数字滤波、背景噪声跟踪与瞬时频率方差检测技术，有效抑制多途与噪声干扰
· 灵活安装方式：提供一体式、二分体式、三分体式及OEM嵌入式四种形态，适配不同平台需求
· 独立地址空间：每个用户拥有独立地址与校验码，避免误触发，安全性高
· 低功耗设计：超低功耗MCU与DSP平台，支持长达48个月待机（视型号）
· 可选配传感器：支持深度、姿态传感器选装，满足精细化测量需求
· 自检功能：可实时监测工作状态与电池电压，便于维护
· 耐腐蚀材质：深海型采用钛合金壳体，浅海型采用不锈钢，适应不同水深环境

三、主要用途
1. 海洋仪器回收：为海底地震仪、电磁接收机、潜标等设备提供遥控释放回收
2. 水下定位与导航：作为长基线（LBL）、短基线（SBL）、超短基线（USBL）定位系统的基元，或为AUV、UUV提供水下导航
3. 水声通信中继：实现水下设备与水面单元之间的数据透传（声学Modem功能）
4. 海洋科学研究：支持海底构造观测、环境监测、资源勘探等长期布放任务
5. 海上油气勘探：辅助海底节点仪器布放与回收
6. 水下北斗定位：可与北斗系统结合，实现水下目标定位

四、产品系列技术指标对比
	型号
	类型
	最大深度 (m)
	待机时间 (月)
	最大距离 (km)
	波束
开角
	释放负重 (kg)
	空气中重量 (kg)
	主体尺寸 (mm)

	ART512LS
	一体浅海
	500
	5
	10
	180°
	500
	12
	Φ100×485

	ART2512LS
	二分体浅海
	500
	5
	10
	180°
	500
	13
	Φ100×430

	ART612LT
	一体深海
	6000
	5
	10
	180°
	500
	8
	Φ105×485

	ART637LT
	一体深海
	6000
	15
	10
	180°
	3000
	15.5
	Φ125×660

	ART667LT
	一体深海
	6000
	24
	10
	180°
	3000
	17
	Φ125×720

	ART687LT
	一体深海
	6000
	48
	10
	180°
	3000
	17
	Φ125×720

	ART662LT
	一体深海
	6000
	24
	10
	180°
	500
	16
	Φ125×620

	ART735LT
	一体深海
	6000
	15
	10
	120°
	5000
	16
	Φ105×790

	ART2612LT
	二分体深海
	6000
	5
	10
	180°
	500
	9
	Φ105×430

	ART3647LT
	三分体深海
	6000
	20
	10
	180°
	3000
	18
	电子舱 Φ105×450
电池舱 Φ105×420

	OEM V2.5
	OEM嵌入式
	6000
	依用户电池
	10
	120°/180°
	500
	换能器 2.5
释放机构 3.5
	电路板 150×88×50
换能器 Φ125×80
释放机构 173×162×42


注：可支持声学通信功能，待机时间可定制，部分型号电池可充电。

五、配套甲板单元
ART系列配套甲板单元 —— 综合技术指标表
	指标项
	DSU503
	DSU513
	DSU603
	DSU613

	波束开角
	120°
	180°
	120°
	180°

	人机接口
	需外接计算机运行显控软件
	需外接计算机运行显控软件
	自带触摸屏，独立运行显控软件
	自带触摸屏，独立运行显控软件

	主机重量
	7.5 kg
	7.5 kg
	10 kg
	10 kg

	工作频率
	8 ~ 16 kHz
	8 ~ 16 kHz
	8 ~ 16 kHz
	8 ~ 16 kHz

	最大作用距离
	10 km
	10 km
	10 km
	10 km

	换能器耐压
	100 m
	100 m
	100 m
	100 m

	主机尺寸
	430 × 330 × 180 mm
	430 × 330 × 180 mm
	430 × 330 × 180 mm
	430 × 330 × 180 mm

	工作温度
	-5℃ ~ 50℃
	-5℃ ~ 50℃
	-5℃ ~ 50℃
	-5℃ ~ 50℃




4. 产品中心/国产及自主研发设备/防拖网罩/ Shield防拖网罩
Shield防拖网罩------守护海底 安全测量
一、产品概述
Shield防拖网罩是我公司针对近海地形测量、潮位观测及定点温盐深测量需求设计的一款小型防拖网结构。该设备可在内部安装潮位仪、CTD等传感器进行近底测量，同时凭借低矮流线型的外形设计，有效防止海底拖网渔船对监测设备的拖拽破坏，为浅水区长期观测提供可靠防护。
二、主要功能及特点
· 体积小巧，人工布放：设备整体轻便，无需吊放装置，可由小型船舶手工布放，大幅降低作业门槛
· 低矮流线，防拖性能强：整体高度小于半米，紧贴海底，有效规避拖网渔具的钩挂与拖拽
· 使用深度大，适应性强：内部预留足够长度的绳索，最大可满足70米水深条件下的布放需求
· 结构稳固，防护可靠：采用耐海水腐蚀材料制造，可长期抵御海洋环境侵蚀
三、主要用途
1. 海洋测绘辅助：在浅水区布放潮位仪等设备进行潮位观测，提高设备安全性与数据连续性
2. 海洋水文观测：布放近底温盐深仪（CTD）等传感器，实现定点水文数据采集
四、性能指标
	项目
	参数说明

	最大使用深度
	70 m

	设备重量（不含传感器）
	≤ 70 kg

	外形尺寸
	高 50 cm × 边长 90 cm（底部）

	适用传感器
	潮位仪、CTD等小型仪器

	布放方式
	人工布放，无需吊装设备

	防护能力
	防拖网设计，耐海水腐蚀



5. [bookmark: OLE_LINK1]产品中心/国产及自主研发/导航定位/ MPS系列超短基线水声定位系统

MPS系列超短基线水声定位系统 —— 精准定位 深海追踪

一、产品概述
MPS系列超短基线水声定位系统是中国科研院所自主研发的高精度水下定位设备，主要用于工作母船对水下目标的跟踪与定位。系统采用宽带编码信号体制，结合高精度航向姿态仪，实现目标的高精度测距与测向，支持相对位置与绝对位置输出，广泛应用于海洋工程、水下科考、国防安全等领域。
系统由声基阵、应答器、主控分机及显控软件组成，具备高集成度、高可靠性、易于部署等特点，满足深水、远距离、多目标定位的复杂作业需求。

二、主要功能及特点
· 高精度定位：最优定位精度可达10cm + 0.5% × 斜距，支持多目标（最多4个）同时定位
· 全姿态补偿：声基阵内置高精度航向姿态仪，出厂前完成安装误差修正，用户免校准
· 多种坐标输出：支持相对位置（基阵坐标系）与绝对位置（大地坐标系）实时输出
· 显示方式灵活：支持直角坐标与极坐标两种显控界面
· 深水作业能力强：应答器最大工作深度达6000m，适应深海作业环境
· 模块化设计：系统结构清晰，便于安装、维护与集成
· 耐用材质：关键部件采用钛合金材料，耐腐蚀、抗压能力强

三、主要用途
1. 水下目标跟踪：用于水下机器人、潜器、潜标等目标的实时定位与轨迹跟踪
2. 海洋工程支持：为海底管道铺设、电缆敷设、水下施工提供精确定位
3. 科学考察与测绘：配合多波束、浅剖等设备，提升水下地形测绘精度
4. 国防与安全应用：用于水下警戒、目标监视、反潜等军事任务
5. 应急救援与打捞：为水下搜救、黑匣子打捞等提供定位支持

四、产品系列技术指标对比
	技术指标
	MPS160-H 系列
	MPS230-H 系列

	工作频率
	8 kHz ~ 16 kHz
	18 kHz ~ 36 kHz

	最大作用距离
	6000 m
	3000 m

	最优定位精度
	10cm + 0.5% × 斜距
	10cm + 0.5% × 斜距

	定位目标数
	≤4
	≤4

	声基阵耐压
	1.25 MPa
	1.25 MPa

	声基阵尺寸
	Φ330 × 550 mm
	Φ330 × 550 mm

	声基阵重量（空/水）
	30 kg / 12 kg
	30 kg / 12 kg

	材质
	钛合金
	钛合金



五、配套应答器技术指标对比
	技术指标
	AT60-Y（一体式）
	AT20-S（分体式）
	AT30-Y（一体式）

	适配系统
	MPS160-H
	MPS230-H
	MPS230-H

	工作频率
	8 kHz ~ 16 kHz
	18 kHz ~ 36 kHz
	18 kHz ~ 36 kHz

	最大作用距离
	6000 m
	3000 m
	3000 m

	最大工作深度
	6000 m
	3000 m
	3000 m

	供电方式
	内置可充电锂电池
	外接电源/定制电缆
	内置可充电锂电池

	待机时间
	3个月
	——
	——

	尺寸
	Φ105 × 510 mm
	分体式结构（电缆1m可定制）
	钛合金壳体，一体式结构

	空气中重量
	9.5 kg
	——
	——




6. 产品中心/国产及自主研发设备/国产化配件定制/ LD系列固体浮力材料

LD系列固体浮力材料—— 轻质耐压 全海深浮力解决方案

一、产品概述
LD系列固体浮力材料是我司联合科研院所研发的环氧基玻璃微珠复合材料，具有高强度、低密度、低吸水率、易加工等优异性能。产品涵盖水面至11000米全海深应用，密度在0.36~0.63 g/cm³范围内可调，压缩强度8~85 MPa，吸水率≤1%，能够为各类水下作业平台提供稳定、可靠的净浮力。公司拥有完整的数控加工中心和聚脲喷涂设备，可根据客户需求定制异形浮体、浮球、浮筒等产品，已广泛应用于国内外知名水下机器人公司、涉海高校及科研机构。

二、主要功能及特点
· 密度可调，适用深度广：密度范围0.36~0.63 g/cm³，适用深度从200米至6000米
· 超低吸水率：24小时吸水率≤1%，确保长期深水作业浮力稳定
· 高强度耐压：压缩强度8~85 MPa，能够承受深海全方位静水压力
· 耐腐蚀耐候：耐海水腐蚀，适应恶劣海洋环境
· 优良机械加工性能：可进行车、铣、钻、切割等二次加工，满足复杂形状需求
· 表面防护多样：可喷涂聚脲、玻璃钢、油漆等防护层，增强耐磨与抗冲击性能
· 环保无害：成品及生产过程清洁环保，无毒无味

三、主要用途
1. 水下机器人（ROV/AUV）：为载体提供浮力，调节姿态与深度
2. 潜标系统：为海底观测设备提供长期稳定浮力
3. 海底着陆器：支撑深海着陆器布放与回收
4. 浮标与浮筒：水面/水下标志物、系泊系统浮力模块
5. 海缆保护：海缆浮子、弯曲限制器浮力单元
6. 挖沟机浮体：为海底挖沟设备提供浮力支持
7. 科学考察仪器：地震仪、ADCP、温盐深仪等设备的浮力配套
四、产品系列技术指标对比
	型号
	类型
	密度 (g/cm³)
	适用深度 (m)
	吸水率 (24h)
	耐压强度 (MPa)

	LD-036
	常规
	0.36
	200
	≤1%
	≥8

	LD-038
	常规
	0.38
	300
	≤1%
	≥13

	LD-040
	常规
	0.40
	500
	≤1%
	≥16

	LD-042 (常规)
	常规
	0.42
	700
	≤1%
	≥21

	LD-045
	常规
	0.45
	1000
	≤1%
	≥24

	LD-048
	常规
	0.48
	2000
	≤1%
	≥27

	LD-051
	常规
	0.51
	3000
	≤1%
	≥41

	LD-054
	常规
	0.54
	4500
	≤1%
	≥55

	LD-063
	常规
	0.63
	6000
	≤1%
	≥75

	LD-042 (高性能)
	高性能
	0.42
	1200
	≤1%
	≥28

	LD-043
	高性能
	0.43
	1500
	≤1%
	≥34

	LD-057
	高性能
	0.57
	6000
	≤1%
	≥85



备注：所有产品均可根据客户需求进行尺寸定制及表面处理.

7. 产品中心/国产及自主研发设备/国产化配件定制/拖鱼压载翼 
拖鱼压载翼—— 稳定下潜 精准拖曳
一、产品概述
拖鱼压载翼是我公司专为EdgeTech 4200及4205系列侧扫声呐量身打造的国内定制版辅助下潜装置。针对浅水区域拖曳作业中拖鱼易受海流影响、姿态不稳的问题，该产品通过增加水下重量与流体动力修正，确保声呐拖鱼在复杂水文环境下保持预设深度与横滚姿态，显著提升原始数据采集质量。
二、主要功能及特点
· 定制化适配设计：结构安装接口与4200/4205系列拖鱼完美匹配，无需对声呐本体进行任何改装，实现无损快捷加装。
· 卓越的姿态稳定：通过优化的翼面流体造型，在拖曳过程中产生稳定的下压力，有效抑制拖鱼因船速变化或侧向海流引起的偏转与起伏。
· 辅助快速下潜：增加的压载重量帮助拖鱼克服浮力与拖缆阻力，快速到达预设作业深度，尤其适合浅水区频繁变深的作业需求。
· 耐候坚固结构：整体采用高强度防腐蚀合金材质，可抵御长期海水侵蚀及甲板碰撞。
三、主要用途
1. 侧扫声呐浅水拖曳：专用于4200/4205侧扫声呐在浅海、河道、湖泊等水域的拖曳作业，保持拖鱼姿态水平，避免“点头”或“侧翻”现象。
2. 高精度海洋测绘：辅助侧扫声呐在走航式测量中获取更加清晰、无畸变的水底声学影像，适用于海底管线调查、水下沉物探摸及航道疏浚监测。
3. 平台稳定性升级：为现有海洋调查设备提供低成本、高可靠性的物理增稳方案，提升老旧船只在恶劣海况下的作业能力。
四、性能指标
	项目
	参数说明

	适配机型
	EdgeTech 4200 / 4205 系列侧扫声呐

	产品尺寸 (长/宽/高)
	60 cm / 70 cm / 35 cm

	水中重量
	约 15 kg 

	最大工作深度
	与拖鱼本体一致 

	材质工艺
	高强度防腐蚀合金 + 多层树脂

	安装方式
	螺栓连接 （适配原装孔位）




8. 产品中心/国外先进设备引进/海洋测绘设备/单波束测深仪/ Kongsberg EA/EK 系列单波束测深系统
该产品内容有变更，图片不变，以下为变更产品内容
Kongsberg EA/EK 系列单波束测深系统 ------ 全能型水文测量的专业解决方案
一、产品概述
Kongsberg EA/EK 系列是新一代高性能宽频带单波束回声测深系统，涵盖从极浅水到全海深的完整应用范围。该系列采用先进的宽频带收发器（WBT）技术，支持多通道同步工作与真实原始数据记录，以其卓越的测量精度、灵活的系统配置和直观的操作体验，成为水文测绘、海洋工程和科学调查领域的标杆性产品。
系列包含两大核心型号：
· EA440：专为浅水至中水深水域设计的高性能水文回声测深仪，集测深、侧扫声纳与浅地层剖面功能于一体，支持便携式与船底固定安装。
· EK80：具备全海深探测能力的高精度宽频带测深系统，采用模块化设计，支持单波束、分裂波束和ADCP换能器，适用于深水与复杂水文环境。
二、主要功能及特点
· 宽频带多通道操作：WBT收发器支持4个通道同步工作，频率覆盖10 kHz 至 500 kHz，可实现多种换能器组合应用或冗余备份。
· 先进的脉冲技术与信号处理：同时支持CW（连续波）与FM（线性调频）脉冲，结合宽频扫频技术，提供卓越的信噪比与距离分辨率。
· 世界级的底跟踪算法：采用顶级底检测算法，确保在各种底质条件下都能获得可靠的高精度水深数据。
· 真正的原始数据记录：系统内部存储所有原始采样数据及外部传感器数据，支持数据回放与后期处理。
· 灵活的换能器兼容性：广泛支持Kongsberg原厂及第三方换能器，并通过许可证管理轻松激活对应驱动。
· 直观的软件操作平台：基于Windows系统的操作软件提供友好的用户界面，支持回声图、地图视图等多种显示模式，并可自定义保存作业配置。
· 全覆盖水深应用：EA440适用于0.2米至3000米水深，EK80支持全海深测量。
三、主要用途
EA/EK系列单波束测深系统是执行高精度水下测量的核心工具，其主要应用包括：
1. 水道测量与海图测绘：为港口、航道及沿岸区域提供精确的水深数据。
2. 航道疏浚与维护：精确监测疏浚区域水深变化，保障通航安全。
3. 海底管线与电缆调查：通过侧扫与浅剖功能，进行路由调查与状态评估。
4. 海洋工程与地质勘察：用于海底地质结构探测、工程场地基础调查。
5. 科学研究与环境监测：支持海洋水文、地质及生态环境的科学研究。
6. 搜索与回收：协助定位和识别水下目标物。
四、技术指标
	技术指标
	EA440
	EK80

	系统性能
	
	

	频率范围
	18 – 500 kHz
	10 – 500 kHz

	最大 ping 率
	40 Hz
	依配置而定

	显示范围
	1 – 12,500 m
	1 – 12,500 m

	脉冲类型
	CW, FM
	CW, FM, 自定义脉冲

	测量精度（示例）
	500 kHz: 0.3 cm
	依频率与脉冲设置而定

	
	200 kHz: 0.6 cm
	

	
	38 kHz: 2.4 cm
	

	
	18 kHz: 4.9 cm
	

	接口与输出
	
	

	通信接口
	以太网
	以太网

	外部传感器
	GPS, 罗经, 运动传感器, 声速探头等
	GPS, 罗经, 运动传感器, 声速探头等

	输出格式
	NMEA, XTF, SEG-Y, XYZ 等
	NMEA, XTF, SEG-Y, XYZ 等

	物理与环境
	
	

	WBT尺寸（深×宽×高）
	213 × 438 × 84 mm
	213 × 438 × 84 mm

	WBT重量
	5 kg
	5 kg

	工作温度
	0 至 50 °C
	0 至 50 °C

	供电
	12 – 15 VDC
	12 – 15 VDC


核心配置与特性对比
	特性
	EA440
	EK80

	产品定位
	浅水至中水深多功能测深系统
	全海深宽频带测深系统

	应用水深
	0.2 – 3000 m
	极浅水至全海深

	核心功能
	测深、侧扫声纳、浅地层剖面
	测深、分裂波束、ADCP、宽频信号处理

	WBT配置
	标准4通道（每通道500W）
	标准4通道（每通道500W）或高功率版本

	独特优势
	便携与固定安装可选，高度集成化
	模块化设计，支持多种换能器类型，适用于科研与商业应用



9. 产品中心/国外先进设备引进/水下工程设备/开放式ROV搭载平台

开发式ROV搭载平台 ——专为教学科研与低流速水域设计

一、产品概述
开放式ROV搭载平台，采用模块化、轻量化设计，具备快速换电、高清视觉、丰富扩展接口等核心优势，特别适用于高校教学、科研实验以及河流、湖泊、近岸等低流速水域的观测与作业任务。产品以操作简便、安全可靠、易于维护为特点，支持搭载多种声纳、DVL、机械手等外设，可满足从基础ROV操控训练到复杂水下环境监测的多样化需求。其紧凑的机身与中性浮力设计使其在低流速水域中具备优异的稳定性与机动性，是教学演示、学生实训、浅水科学考察的理想平台。

二、主要功能及特点
· 教学友好型设计：开放式架构与丰富的接口便于学生理解ROV系统构成；快速换电（约30秒）支持课堂连续演示；直观的QGroundControl地面站软件降低学习门槛
· 低流速环境优化：中性浮力（淡水）与微正浮力（海水）设计，配合6自由度IMU与双磁力计，在低流速水域中可实现精确定位与姿态保持
· 模块化扩展能力：支持Ping360扫描声纳、Sonoptix多波束成像声纳、Water Linked DVL、Newton机械手等外设，满足科研数据采集与教学实验拓展
· 高清视觉系统：1080p高清摄像头，110°水平视野，±90°俯仰调节；可选2或4个1500流明LED调光灯，便于低能见度水域观察
· 完整传感套件：内置Bar30高精度压力/深度传感器、电流/电压监测、泄漏检测，支持实时监控ROV状态，保障浅水实验安全
· 双规格脐带缆：普通缆（Φ7.6mm）与细缆（Φ4.0mm）可选，细缆更轻便，适合浅水教学与轻量化作业
· 开源软件生态：兼容ArduSub开源固件，支持自主航线、深度锁定、姿态锁定等高级功能，便于科研二次开发

三、主要用途
1. 高校教学实训：用于海洋技术、机器人工程等专业的ROV操控实训、水下成像实验、传感器数据采集与分析课程
2. 科研数据采集：搭载CTD、水样采集器、侧扫声纳等设备，进行湖泊、河流、近岸海域的水质监测、底质调查与生物观测
3. 低流速水域巡检：适用于水库大坝、桥梁基础、码头护岸等水下结构的定期巡检与影像记录
4. 水下考古与调查：在低流速水域进行沉船、遗址的初步探查与影像取证
5. 科普演示活动：作为科普场馆、科技节的互动展品，向公众直观展示水下机器人技术

四、产品技术指标
	指标项
	标准配置

	脐带缆规格
	普通缆：Φ7.6mm，25-300m / 细缆：Φ4.0mm，50-200m

	缆线工作强度
	35 kgf

	缆线破断强度
	155 kgf

	缆线材质
	Kevlar强度纤维，带阻水结构

	浮力特性
	淡水中性 / 海水微正浮

	缆内导体
	4对双绞线，26 AWG

	灯光配置
	2或4个1500流明LED，调光可控，光束角135°，角度可调

	摄像头
	1080p高清，水平视野110°，俯仰±90°（总180°）

	云台舵机
	Hitec HS-5055MG

	姿态传感器
	6自由度IMU

	磁力计
	双3轴磁力计

	内部气压计
	内置

	压力/深度传感器
	Blue Robotics Bar30

	电流/电压监测
	Blue Robotics Power Sense Module

	泄漏检测
	集成于Navigator板

	电池续航
	正常使用2小时 / 轻度使用4小时（18Ah电池）

	可集成外设
	Ping360扫描声纳（50m/25°）、Ping单波束测深仪（100m/25°）、Newton机械手（124N抓力）、Sonoptix多波束声纳（200m@400kHz / 30m@700kHz，视场90-120°）、Water Linked DVL A50/A125（速度分辨率0.1mm/s，精度±1.01%）、Outland高压供电系统



